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ベイズモデルによる線形フィノレターの特性







          ツ（ゴ）＝∫。（タ）十∫。（ク）十…十∫M（タ）十e（タ） （ク＝1，．．．，W）
y（5）は観測値，e（ク）は観測ノイズ（e（ク）～M（0，σ2））．分解された諸成分は，おのおの次のような線形
の制約条件を受けている．
                 ∫π                 Σαm（プ）8m（クーノ）＝mm（ク）















                  参考 文献
Gersch，W．and Kitagawa，G．（1988）．Smoothness priors in time series，Bψes5mルα州8げηme
  ∫e㎡esαma Dツmαm4c Moaeゐ（ed．J．C．Spa11），431－476，Dekker，New York．
Higuchi，T．（1990）．Spectral representation of1inear operator to decompose a time series into the
  multi－components，submitted toλmm．〃s左∫肋桃たM；α仇
Kitagawa，G．and Takanami，T．（1985）．Extraction of signa1by a time series mode1and screening out
  micro earthquakes，SなmZ Pmce∬初g，8，303－314．
        不完全情報下における制御系設計に関する研究




































Miyasato，Y．and Oshima，Y．（1989）．Non－1inear adaptive contro1for robotic manipu1ators with
  continuous cqntro1inputs，〃宕em砿∫Com肋。Z，49，545－559．
アフィンスケーリング法の大域的収束性
土 谷   隆
m変数m制約式（m＜m）の双対標準形線形計画問題〈D〉
             minimize ofκ，  subject toκ∈夕，
（1）        夕＝1κ∈”1λ㌦一ろ≧o｝，
             λ＝（α、，；．．，0m）∈”Xm， C∈”， ろ∈Rm
